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Dersin Dili

Dersin Kodu Sinifi Yariyih
MEC423 3 Bahar
Dersin Adi T U L AKTS
Robotik Projekt | 1 _ 4 6

Almanca

Dersin Diizeyi

Lisans

V4 Yiiksek Lisans Doktora

Bolimii/Programi

Mekatronik Mihendisligi

Egitim Tara

Yiizylze ders anlatimi, grup calismasi, kisisel calisma.

Dersin Tirii

Zorunlu Secmeli v

Dersin Amaci

Uretim Otomasyonu Projesi endiistriyel robotlarin, iretim tesislerinin ve
ekipmanlarinin sensorli kontrolliniin uygulama olanaklari ile ilgilenir.

Amag, grup ¢alismasi icerisinde durumu kavrama ve nesne takibi igin bir sistem
tasarlamak ve uygulamak. Bununla 6grenciler grup ¢alismasi icerisinde kamera ile
kontrol edilen bir deney robotu, Uretim tesisi veya ekipmani dahilinde kamera
sisteminin baglanmasi, goriintli isleme, nesne tanima ve kontrolii igin temelleri
calisacaklar.

Onemli olan ayrica elde edilen bilginin grup performansina yeterli katilmasidir. Ek
olarak projenin genel temasinin galisma g¢ergevesinde igerik ve organizasyonel
araylzlerin anlami detaylandiriimalidir. Ogrenciler su bilgileri elde edinilirler:

Uzmanlik Becerisi: 20% Metodolojik Beceri: 20%,
Sistem Becerisi: 30% Sosyal Beceri: 30%

Endustriyel otomasyon teknolojisinin uygulamalari
PLC, Arduino, Raspberry PI'nin programlanmasi
Sinyal analizi, gériintl ve 6rinti isleme temelleri
C6zim odakh diisinme ve grup galismasina uymak
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Ders:

- Teklif stirecinden bir karmasik endistriyel otomasyon sisteminde kontroliin
tamamen isletmeye alinmasina kadar projelendirilmesi

- Otomasyon teknolojisinin bir somut sisteminde muihendislik bilimi
yontemlerinin uygulanmasi

- Endustriyel robotlar, iretim tesisleri ve ekipmanlari alaninda sensérler,
kontroller, 6lciim verileri elde edilmesi ve analizi

- GKA ve insan-makine araytzi temelleri

Dersin Igerigt - Laboratuar:

- Sensorlerin secimi ve entegrasyonu

- Araylz programlama, 6zellestirme ve sistem entegrasyonu

- MATLAB uygulamalari

- Python, C/C++ ile sinyal analizi, gbriinti ve oruntd isleme

- PLC, Arduino ve Raspberry Pl programlama

- MATLAB uygulamalari

- insan-makine arayiizlerinin taslaklari ve programlanmasi
On Kosullar -

Dersin Koordinatorii

Dog. Dr. Tuba Conka YILDIZ, Dr.-Ing Soner Emeg, Dr. Ogr. Uyesi Ali Can Kaya, Prof. Anatoli
Makarov, Dr. Ogr. Uyesi Abdulkadir Sanl

Dersi Verenler

Dog. Dr. Tuba Conka YILDIZ, Dr.-Ing Soner Emeg, Dr. Ogr. Uyesi Ali Can Kaya, Prof. Anatoli
Makarov, Dr. Ogr. Uyesi Abdulkadir Sanli

Dersin Yardimcilari

MSc. Fatih COGEN, MSc. Mustafa Hakan SANDIK, MSc. Ali KORUCU, MSc. Merve Teke Budakli,
MSc. Onur Akgiin, BSc. Osman Taha Kitik, BSc. Oguzhan Memisoglu, BSc. Bilge Kagan Donmez

Dersin Staj Durumu

Ders Notu

- ,Grundlagen Automatisierung”

Sensorik, Regelung, Steuerung Autor: Berthold Heinrich, Petra Linke, Michael Glockler -
»Mechatronik” Grundlagen und Anwendungen technischer Systeme Autor: Horst Czichos -
,SPS-Programmierung in Anweisungsliste nach IEC 61131-

3“ Eine systematische und handlungsorientierte Einflihrung in die strukturierte Progra
mmierung Autor: Hans-

Joachim Adam, Mathias Adam - Paul Alpar, Heinz Lothar Grob, Peter Weimann, Robert Wi
nter: Anwendungsorientierte Wirtschaftsinformatik. Strategische Planung, Entwicklung un
d Nutzung von Informations- und Kommunikationssystemen. 5. (iberarbeitete und aktualisi
erte Auflage. Vieweg + Teubner, Wiesbaden 2008,

Diger Kaynaklar

Dokiimanlar

,Leitfaden zum Projektmanagement” ISO 21500
»Entwicklungsmethodik fiir mechatronische Systeme” nach VDI 2206:2004-06

Odevler

Sinavlar
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Matematik ve Temel Bilimler %
Miihendislik Bilimleri %
Miihendislik Tasarimi 40 %
Sosyal Bilimler %
Egitim Bilimleri %
Fen Bilimleri %
Saghk Bilimleri %
Alan Bilgisi 60 %

Sayisi Katki Orani (%)

Ara Sinav 0 0
Kisa Sinav 0 0
Odev 1 20
Devam 0 0
Uygulama 0 0
Proje 1 20
Yariyil Sonu Sinavi 1 60

Toplam 100

Sayisi Siiresi Toplam is Yiikii (Saat)

Ders Siiresi 14 2 28

Sinif Digi C. Siiresi 14 4 56

Odevler 4 4 16
Sunum/Seminer Hazirlama 4 2 8

Ara Sinavlar

Uygulama

Laboratuvar

Proje 1 50 50
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Yariyil Sonu Sinavi 1 10 10
Toplam is Yiikii 168
AKTS Kredisi (Toplam is Yiikii /Saat) 6

1 Endustriyel otomasyon sisteminin projelendirilmesi

2 Sistem dizayni, optimizasyonu, entegrasyonu, dogrulanmasi ve risk analizi
3 Python ve C/C++ ile gbriintl ve 6rintu isleme

4 PLC, Arduino ve Raspberry Pl Programlama

5 Kontrol teknolojisinin pratik bilgilerinin pekistirilmesi

6 Endustriyel Gretim tesisleri ve ekipmanlarinin temelleri

7 PCB tasarimi

8 3B yazici tasarimi

9 Matlab Uygulamalari

10 Robot isletim sistemi (Robot Operating System, ROS)

11
12

1 Proje konularinin belirlenmesi
2 Teknik arastirma

3 Arastirma malzemeleri / bilesenleri
4 Arastirma Yontemleri

5 Arastirma Yontemleri

6 Uygulama

7 Uygulama

8 Uygulama

9 Prototipler olusturma

10 Prototipler olusturma

11 Degisiklikler/zorluklar

12 Sonuglarin sunumu
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13 Sonuglarin sunumu
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14 Sonuglarin sunumu

15

P1 ) P3 P4 P5 P6 P7

10

11

12

Katki Orani: 1: Cok Dusik 2: Diistik 3: Orta 4: Yuksek 5: Cok Yiuksek

Hazirlayan: Bilge Kagan Donmez

Giincelleme Tarihi: 22.10.2021




