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Ogrencilerin, stokastik sinyaller ve sistemler lizerine temel bilgileri ve sistem analizi,
Dersin Amaci modellemesi ve tahmini icin gerekli temel yontemleri 6grenmeleri. Ayrica, sistem
optimizasyonu ve yonlendirilmesi hakkinda bilgi sahibi olmalari

- Temel tanimlama sireci

- Deterministik ve stokastik sinyaller, sistemler ve modeller
- En kigik kareler yontemi

- Kalman filtresi
- iteratif 8grenme kontrolii

Dersin Icerigi - Altuzay tanimlama yontemi
- Parametrik olmayan tahmin yontemleri
- Dogrusal olmayan parametre tahmin yontemleri,
- Model validasyonu
- Makine 6grenmesine giris
On Kosullan -

Dersin Koordinatorii

Dersi Verenler

Dersin Yardimcilari

Dersin Staj Durumu

Ders Notu

L. Ljung, System Identification: Theory for the User, (2nd Edition), Prentice Hall, 1999 —T.
Soderstrom and P. Stoica, System ldentification, Prentice Hall International, 1989.
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Matematik ve Temel Bilimler

30%

Miihendislik Bilimleri

%

Miihendislik Tasarimi

%

Sosyal Bilimler

%

Egitim Bilimleri

%

Fen Bilimleri

%

Saglk Bilimleri

%

Alan Bilgisi

60%

Sayisi Katki Orani (%)
Ara Sinav 1 30
Kisa Sinav
Odev
Devam
Uygulama 14 10
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 60
Toplam 100

Sayisi Siiresi Toplam is Yiikii (Saat)
Ders Siiresi 14 2 28
Sinif Digi C. Siiresi a7 2 94
Odevler
Sunum/Seminer Hazirlama
Ara Sinavlar 1 2 2
Uygulama 14 1 14
Laboratuvar 14 2 28
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 2 2
Toplam is Yiikii 168
AKTS Kredisi (Toplam is Yiiki /Saat) 6

1 Olgiim verilerine dayali modelleme ve sistem analizi
2 Sistem davranisini belirlemek icin test sinyallerini planlama
3 Sistem ve model yapi tipleri bilgisi
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4 Parametrik ve parametrik olmayan modellerin tanimlanmasi igin prosedirlerin bilgisi
5 Model dogrulamasi
6 Akilli analiz modelleri olusturma
7
8
9
10
11
12
el
1 - Sistem tanimlamaya giris ve temel tanimlama sireci, deterministik ve stokastik sinyaller
2 - Sistemler ve modeller, tanimlama yéntemleri
3 - En Kiigiik Kareler Yontemi, Ozyinelemeli En Kiigiik Kareler Yontemi
a4 - Kalman filtresi (ve Genisletilmis Kalman filtresi)
5 - Yinelemeli 6grenme kontroli
6 - Altuzay tanimlama yéntemi b6lim 1
7 - Altuzay tanimlama yéntemi b6lim 2
8 - Parametrik olmayan tahmin bélim 1
9 - Parametrik olmayan tahmin bélim 2
10 - Dogrusal olmayan parametre tahmin yontemleri bolim 1
11 - Dogrusal olmayan parametre tahmin yontemleri bélim 2
12 - Model dogrulmasi
13 - Deneme kurulumu ve sinyal tasarimi
14 - Makine 6grenmesine giris
15
P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7
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Katki Orani: 1: Cok Duigiik 2: Dislk 3: Orta 4: Yuksek 5: Cok Yiiksek

Hazirlayan:

Giincelleme Tarihi:




