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Fen Bilimleri %15
Saglik Bilimleri %
Alan Bilgisi %
Sayisi Katki Orani (%)
Ara Sinav 1 100
Kisa Sinav
Odev
Devam
Uygulama
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 100
Toplam 100
Sayisi Suresi Toplam is Yiikii (Saat)
Ders Siiresi 14 2 28
Sinif Digi C. Suresi 14 10 140
Odevler 5 5 25
Sunum/Seminer Hazirlama
Ara Sinavlar 1 2 2
Uygulama 14 2 28
Laboratuvar
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 2 2
Toplam s Yiikii 225
AKTS Kredisi (Toplam is Yiiki /Saat) 8

1 Analitik geometriyi lineer cebir dilinde anlamak

2 Matris ayrigtirma tekniklerine asina olmak

3 Cok boyutlu parametre uzayinda ¢ok degerli fonksiyonlarin egimlerini hesaplayabilmek
4 Olasihk dagilimlarina uyan rastlantisal veriler tiretebilmek

5 Temel optimizasyon tekniklerini kavramak

6 Olasiliksal model ve parametre gikarimlari yapabilmek

7 Temel makine 6grenme problemlerinde uygulanan tekniklerin matematigini anlamak
8
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1 Lineer cebir |

2 Lineer cebir Il

3 Analitik geometri |

4 Analitik geometri Il

5 Matris ayristirma

6 Vektor ve matris analizi

7 Olasilik ve olasilik dagilimlari |

8 Olasilik ve olasilik dagilimlari 11

9 Surekli optimizasyon

10 Veri modelleme |

11 Veri modelleme Il

12 Lineer regresyon

13 Boyut indirgeme ve temel bilesen (PC) analizi
14 Yogunluk tahmini ve Gauss karigim modelleri
15 Destek vektor makinalariile siniflama
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Katki Orani: 1: Cok Dusiik 2: Diistk 3: Orta 4: Yuksek 5: Cok Yiksek
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