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ENERJİ BİLİMİ VE TEKNOLOJİLERİ BÖLÜMÜ
DERS BİLGİ FORMU


	Dersin Ayrıntıları

	Dersin Kodu
	Sınıfı
	Yarıyılı

	EBT358
	3
	6

	Dersin Adı
	T
	U
	L
	AKTS

	Otomasyon Teknolojisi
	2
	2
	1
	6

	

	Dersin Dili
	Almanca

	Dersin Düzeyi
	Lisans
	X
	Yüksek Lisans
	
	Doktora
	

	Bölümü/Programı
	Enerji Bilimi ve Teknolojileri

	Eğitim Türü
	Örgün

	Dersin Türü
	Zorunlu
	
	Seçmeli
	X

	Dersin Amacı
	"Otomasyon Teknolojisi" dersi, öğrencilere sistem teorisini kullanarak karmaşık teknik veya bilimsel süreçleri soyutlama, matematiksel olarak modelleme ve analiz etme ve insan müdahalesi olmadan istenen sistem durumuna ulaşmak için güvenilir bir şekilde kontrol etme veya düzenleme konusunda bilgi, yöntem ve araçlar sağlamayı amaçlar.

	Dersin İçeriği
	"Otomasyon Teknolojisi" dersi, doğrusal olmayan dinamik sistemlerin doğrusallaştırılması için matematiksel yöntemler öğretir. Doğrusal, kapalı sistemlerin dinamik davranışını incelemek için sistemlere dış sinyaller verilir. Bunlar, sistemlerin kararlılık davranışını analiz etmek için dış yükler olarak kullanılır. Kararlı davranış göstermeyen sistemler, genel sistemin incelenen durum uzayında kararlı davranış sergilemesi için doğrusal kontrolör kullanılarak matematiksel olarak güçlendirilir.


	Ders Yöntem ve Teknik
	Düz anlatım yöntemi

	Ön Koşulları
	Yok

	Dersin Koordinatörü
	Dr. Stefan Dilfer

	Dersi Verenler
	Dr. Stefan Dilfer

	Dersin Yardımcıları
	Yok

	Dersin Staj Durumu
	Yok

	Ders Kaynakları

	Ders Notu
	· Regelungstechnik, Otto Föllinger, VDE Verlag, 12. Auflage 2016
· Nichtlineare Regelung I, Otto Föllinger, Oldenbourg Verlag, 1998
· Regelungstechnik I: Klassische Verfahren zur Analyse und Synthese linearer kontinuierlicher Regelsysteme, Fuzzy-Regelsysteme, Heinz Unbehauen, Vieweg-Teubner Verlag, 15. Auflage, 2008
· Regelungstechnik II: Zustandsregelungen, digitale und nichtdigitale Regelsysteme, Heinz Unbehauen, Vieweg-Teubner Verlag, 2009
· Regelungstechnik III: Identifikation, Adaption, Optimierung, Heinz Unbehauen, Vieweg-Teubner Verlag, 2011
· Laplace-, Fourier- und z-Transformtion, Otto Föllinger, VDE Verlag, 11. Auflage, 2021.
· Bronstein, Taschenbuch der Mathematik, Alexander Mühlig, Anja Woßky, Europa-Lehrmittelverlag, 11. Auflage, 2020

	Diğer Kaynaklar
	

	Materyal Paylaşımı

	Dokümanlar
	-

	Ödevler
	-

	Sınavlar
	

	Dersin Yapısı

	Matematik ve Temel Bilimler
	50
	%

	Mühendislik Bilimleri
	50
	%

	Mühendislik Tasarımı
	
	%

	Sosyal Bilimler
	
	%

	Eğitim Bilimleri
	
	%

	Fen Bilimleri
	
	%

	Sağlık Bilimleri
	
	%

	Alan Bilgisi
	
	%

	Değerlendirme Sistemi

	
	Sayısı
	Katkı Oranı (%)

	Ara Sınav
	1
	40

	Kısa Sınav
	
	

	Ödev
	
	

	Devam
	
	

	Uygulama
	
	

	Proje
	
	

	Yarıyıl Sonu Sınavı
	1
	60

	Toplam
	100

	AKTS İş Yükü Dağılımı Tablosu

	
	Sayısı
	Süresi
	Toplam İş Yükü (Saat)

	Ders Süresi
	14
	2
	28

	Sınıf Dışı Ç. Süresi
	13
	7
	91

	Ödevler
	
	
	

	Sunum/Seminer Hazırlama
	
	
	

	Ara Sınavlar
	1
	3
	3

	Uygulama
	14
	2
	28

	Laboratuvar
	14
	1
	14

	Proje
	
	
	

	Yarıyıl Sonu Sınavı
	1
	4
	4

	Toplam İş Yükü
	168

	AKTS Kredisi  (Toplam İş Yükü /28)   
	6

	Dersin Öğrenim Çıktıları

	1
	Öğrenciler karmaşık sistemleri soyutlamayı, matematiksel olarak modellemeyi, doğrusal sistem davranışını analiz etmeyi ve süreçleri istenen durum değişkenleri etrafında kontrol etmeyi öğrenirler.

	2
	Dinamik, doğrusal sistemlerin problemlerine özgün çözümler geliştirmek için sistem kuramı yöntemlerini öğrenirler.

	3
	Öğrenciler, bilimsel ve teknik süreçleri anlama konusunda yeni yaklaşımlar ve çözümler kazanırlar.

	4
	Teknik sorunları eleştirel bir şekilde inceleme ve bağımsız olarak çözümler geliştirme yeteneğine sahipler.

	Ders Konuları

	1
	Otomasyon Teknolojisine Giriş

	2
	Basit Diferansiyel Denklemler ve Normalizasyon ile Modelleme, Blok Diyagramları

	3
	Durum Değişkeni Olarak Bellek. Doğrusal Dinamik Sistemlerin Karakterizasyonu, Çalışma Noktası Etrafında Doğrusallaştırma

	4
	Zaman ve Frekans Alanlarında Doğrusal Sistemler, Laplace Dönüşümü

	5
	Kontrol Sistemlerinin Bireysel Elemanları

	6
	İkinci Dereceden Gecikme Elemanı

	7
	Kutuplar ve Sıfırlar

	8
	Ara Sınav

	9
	Bode Grafiği ile Çalışma, Minimum Faz Sistemleri

	10
	Kontrol Döngüsünün Dinamik Davranışı

	11
	Kontrol Döngüsü Kararlılığı, Grafiksel Kararlılık Kriterleri

	12
	Nyquist Kriteri, Yer Diyagramlarında Faz ve Genlik Farkları

	13
	Operasyonel Amplifikatörler

	14
	Kontrolör Tasarımı: P, I, PI, PD, PID Kontrolörleri

	15
	Kontrolör Sentezi, Kök Yeri Yöntemi

	16
	Yarıyıl Sonu Sınavı

	Dersin Program Çıktılarına Katkısı  (1-5)

	
	P1
	P2
	P3
	P4
	P5
	P6
	P7
	P8
	P9

	1
	3
	5
	5
	5
	3
	5
	4
	3
	3

	2
	3
	5
	5
	5
	3
	5
	4
	3
	3

	3
	3
	5
	5
	5
	3
	5
	4
	3
	3

	4
	3
	5
	5
	5
	3
	5
	4
	3
	3

	Katkı Oranı: 1: Çok Düşük 2: Düşük 3: Orta 4: Yüksek 5: Çok Yüksek

	

	Hazırlayan:
	

	Güncelleme Tarihi:
	18.12.2025
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