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MUHENDISLIK FAKULTESI
FAKULTAT FUR INGENIEURWISSENSCHAFTEN

Dersin Kodu Sinifi Yariyih
MEC313 4 Gz
Dersin Adi T V) L AKTS
Endistriyel Otomasyon Teknolojisi 2 2 1 6
Dersin Dili Almanca
Dersin Diizeyi Lisans N4 Yiiksek Lisans Doktora
Boliimii/Programi Mekatronik Mihendisligi
Egitim Tiirhi Orgiin
Dersin Tirl Zorunlu v Se¢meli

Ogretiler:

Ogrenciler bu ders kapsaminda temel endiistriyel otomasyon terimlerini taniyacaklar.
Algilayici, eyleyici, stiricii ve haberlesme teknigi kavramlari arasindaki iliskiyi 6grenecekler.
Sonuglar:

Ogrenciler ders sonucunda otomasyon teknigi elemanlari ve uygulamalarini kendileri
secebilir, tanimlayabilir ve otomasyon sistemlerine uygulayabilir yeterlilikte olacaklar.
Otomasyon teknigi, kontrol ve siirtici teknigi alanlarinda 6zglin ¢éziimler gelistirebilecek
durumda olacaklar.

Yeterlilikler:

Kazanilmis 6gretileri ve ders sonuglarini kendi baslarina segtikleri 6zel alanlarda uygulamak
ve birlikte galistiklari 6grenciler ile bu problemleri anlasilir ve ¢ozilebilir diizleme
getirebilmektir. Mevcut ¢dzlimleri analiz etmenin yani sira bunlari mimkiin olan yeni
otomasyon teknigi bilesenleriyle gelistirebilmek bu dersin diger yeterlilikleri arasindadir.
- Sayi sistemleri ve mantiksal kapilarin temelleri

- Pnomatik ve elektropnématik Uygulamalar

- Sistem teorisinin temelleri

- Kontrol teorisinin temelleri

- is makinalarinda devir kontrol sistemleri

- Dogru akim, senkron ve asenkron motorlarin temelleri

- Pndmatik ve hidrolik sistemlerin temelleri

- PLC ve NC teknolojileri ile kontrol uygulamalari

- Endustriyel haberlesme teknikleri (CAN, Profibus)

- Otomasyon teknigine dair algilayicilar

Dersin Amaci

Dersin icerigi

On Kosullan Lineer Cebir 1, Fizik 1, Lineer Cebir 2, Elektroteknik 1, Informatik 1,2, Olgme Teknigi

Dersin Koordinatorii -

Dersi Verenler Prof. Dr. Hasan Smajic

Dersin Yardimcilari Opr. Gor. Ferit Tiryaki

Dersin Staj Durumu -

Ders Notu Ders notlari elektronik ortamda mevcuttur. https://www.isis.tu-berlin.de/
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Diger Kaynaklar -
MaeElpiam
Dokiimanlar
Odevler
Sinavlar
pesnvas
Matematik ve Temel Bilimler 10 %
Miihendislik Bilimleri 60 %
Miihendislik Tasarimi 30 %
Sosyal Bilimler %
Egitim Bilimleri %
Fen Bilimleri %
Saghk Bilimleri %
Alan Bilgisi %
Depeendimesitemi
Sayisi Katki Orani (%)
Ara Sinav 1 40
Kisa Sinav
Odev
Devam
Uygulama
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 60
Toplam 100
Sayisi Siiresi Toplam is Yiikii (Saat)
Ders Siiresi 15 2 30
Sinif Digi C. Siiresi
Odevler
Sunum/Seminer Hazirlama 1 2 2
Ara Sinavlar 1 2 2
Uygulama 15 2 30
Laboratuvar
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 2 2
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Toplam is Yiikii 66

AKTS Kredisi (Toplam is Yiikii /Saat) 6

1 Uygulamali kontrol mihendisligi alaninda temel bilgiler edinir.

) Anahtarlama elemanlarinin, sensorlerin, tahriklerin ve kontrollerin teknik 6zelliklerini ve bunlarin
karsilikli iliskilerini degerlendirebilir.

3 Bireysel otomasyon bilesenlerini ve siireclerini secebilir, degerlendirebilir ve tasarlayabilir ve
bunlari otomatik sistemlere entegre edebilir.

4 Kontrol miihendisligi ve diger otomasyon problemleri alanindaki ¢ézlimleri bagimsiz olarak
gelistirip degerlendirebilir.

5 Edinilen bilgi ve becerileri bagimsiz olarak secilen uzmanlik alanlari baglaminda uygulayabilir ve
bunlari diger 6grencilere anlasilir ve etkili bir sekilde yaklastirabilir.

6 Mevcut ¢6zlimleri analiz edip, otomasyon sistem ve tesisler icin sosyal, ekonomik ve ekolojik

acilardan yeni ¢6ziim 6nerilerini belirleyebilir.

7
8
9
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11
e |

1 EndUstriyel Otomasyon Teknigine Giris

2 Akiskan Kontrol Uygulamalari 1

3 Akiskan Kontrol Uygulamalari 2

4 Kumanda Sistemleri 1

5 PLC ile Kontrol Uygulamalari (PLC Donanimi 1)
6 PLC ile Kontrol Uygulamalari (PLC Donanimi 2)
7 Say!i Sistemleri, Mantiksal Cebir ve Mantiksal Kapilar
8 PLC Programlama

9 -Ara Sinav-

10 Olgiim ve Data Toplama (Algilayicilar)

11 Sirici Teknigi

12 Endustriyel Haberlesme

13 Nimerik Kontrol Uygulamalari

14 Sistem Teorisinin Temelleri

Kontrol Teorisinin Temelleri
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P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7
1 5 5 5 5 5 5 -
2 5 5 5 5 5 5 -
3 5 5 5 5 5 5 -
4 5 5 5 5 5 5 -
5 5 5 5 5 5 5 -
6 5 5 5 5 5 5 -
7
8
9
10
11
12
Katki Orani: 1: Cok Dusik 2: Dlstik 3: Orta 4: Yiiksek 5: Cok Yiiksek
https://obs.tau.edu.tr/oibs/bologna/progLearnOutcomes.aspx?lang=tr&curSunit=5946
Hazirlayan: Ali Korucu
Giincelleme Tarihi: 09.09.2022




