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Dersin Kodu Sinifi Yariyih
MEC302 3 6
Dersin Adi T V) L AKTS
Kontrol Mihendisliginin Temelleri 3 1 1 6
Dersin Dili Almanca

Dersin Diizeyi Lisans X Yiiksek Lisans Doktora

Boliimii/Programi

Mekatronik Mihendisligi

Egitim Tara

Orgiin

Dersin Tiirii

Zorunlu X Secmeli

Dersin Amaci

Ogrenciler, kontrol sistemlerinin analizi ve sentezi icin temel kontrol miihendisligi
yontemlerine genel bir bakis elde ederler. Modil tamamlandiktan sonra katilimcilar,
ogrendikleri yontem ve prosedirleri laboratuvar ve uygulama ornekleri ile uygulayarak
pratik problemleri bagimsiz olarak ¢ozebilirler.

Dersin icerigi

Zaman alanindaki sistem agiklamalarinin teknik siiregleri ve temel terimler.
Laplace donlstimiiniin goriinti alaninda ve frekans alaninda sistem agiklamasi.
Kontrol i¢in gereklilikler.

Kararhhk analizi.

Frekans karakteristik yontemiyle tasarim yontemi.

Dijital kontrol ve 6zel analiz ve tasarim siiregleri.

Bulanik kontrol.

On Kosullan

Dersin Koordinatorii

Dersi Verenler

Prof. Dr. Anatoli Makarov

Dersin Yardimcilari

Merve Teke Budakli, Taha Osman Kitlk

Dersin Staj Durumu

Ders Notu

Dijital ortamda ders notu sunulmaktadir.
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Odevler

Sinavlar

Matematik ve Temel Bilimler

1 Final Sinavi

Mihendislik Bilimleri

Mihendislik Tasarimi

Sosyal Bilimler

Egitim Bilimleri

Fen Bilimleri

Saghk Bilimleri

Alan Bilgisi

Sayisi Katki Orani (%)
Ara Sinav
Kisa Sinav
Odev
Devam
Uygulama
Laboratuvar 20
Yariyil Sonu Sinavi 80
Toplam 100

Sayisi Suresi Toplam is Yiikii (Saat)

Ders Siiresi 14 4 56
Sinif Digi C. Siiresi
Odevler
Sunum/Seminer Hazirlama
Ara Sinavlar
Uygulama 14 2 28
Laboratuvar 5 4 20
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 36 36

Toplam s Yiikii 140

AKTS Kredisi (Toplam is Yiikii /Saat) 6
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1 Zaman ve frekans alanlarindaki kontrol dongtlerinin sistem tanimlarini olusturma ve analiz etme becerileri.
) Temel transfer unsurlarinin tanim bigimlerinin bilgisi.
3 Kontrol dongulerinin kararliligi, yonetimi ve bozucu davraniglarinin analiz yontemlerinin bilgisi.
a Dijital kontrolorler icin analiz ve tasarim suregleri bilgisi.
5 Ogrenciler pratik kontrol mithendisligi problemlerini bagimsiz olarak analiz edebilir ve ¢dzebilir.
6
7
8
9
10
11
12
pestewan
1 Bir kontroloriin yapisi ve ¢alisma sekli
2 Kontrol icin temel gereksinimler
3 Denklemleri kurma, dogrusallastirma ve normallestirme
4 Temel ve kompozit transfer elemanlarinin diferansiyel denklemleri
5 Gegis sireglerinin analitik hesaplanmasi igin klasik yontem
6 Laplace donlisimii yardimiyla gegis siireglerinin analizi, transfer fonksiyonu
7 Tek dongili kontrol donguleri, yapi ve donisim kurallarinin analizi
8 Kontrol donglistiniin kararlilik, kontrol ve rahatsizlik davranisi, kurallari belirleme
9 Frekans alanindaki dogrusal transfer elemanlarinin matematiksel agiklamasi
10 Acik dongi konum ve frekans karakteristikleri, Nyquist'in kararhlik kriteri
11 Frekans 6zelliklerinin yardimiyla kontrol6r tasarimi
12 Z-donlisiminin gorintl alanindaki dijital kontrol déngilerinin agiklamasi
13 Orneklenmis kontrol déngiilerinin kararhlik testi
14 Dijital kontrolorler igin tasarim prosesi
15 Bulanik kontrol
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P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7
1 2 3 p 3 4 2 2
2 2 2 3 3 4 4 3
3 2 3 4 2 2 2 4
4 3 2 2 2 3 2 3
5 3 3 2 4 4 2 2
6
7
8
9
10
11
12
Katki Orani: 1: Cok Dusik 2: Dlstik 3: Orta 4: Yiiksek 5: Cok Yiiksek
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