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Dersin Ayrıntıları 

Dersin Kodu  Sınıfı Yarıyılı 

3 

Dersin Adı T U L AKTS 

Kontrol Mühendisliğinin Temelleri 3 1 1 6 

Dersin Dili Almanca 

Dersin Düzeyi Lisans x Yüksek Lisans Doktora 

Bölümü/Programı Mekatronik Mühendisliği 

Eğitim Türü  

Dersin Türü Zorunlu x Seçmeli 

Dersin Amacı 

Öğrenciler, kontrol sistemlerinin analizi ve sentezi için temel kontrol mühendisliği 
yöntemlerine genel bir bakış elde ederler. Modül tamamlandıktan sonra katılımcılar, 
öğrendikleri yöntem ve prosedürleri laboratuvar ve uygulama örnekleri ile uygulayarak 
pratik problemleri bağımsız olarak çözebilirler. 

Dersin İçeriği 

Zaman alanındaki sistem açıklamalarının teknik süreçleri ve temel terimler. 
Laplace dönüşümünün görüntü alanında ve frekans alanında sistem açıklaması. 
Kontrol için gereklilikler. 
Kararlılık analizi. 
Frekans karakteristik yöntemiyle tasarım yöntemi. 
Dijital kontrol ve özel analiz ve tasarım süreçleri. 
Bulanık kontrol. 

Ön Koşulları 

Dersin Koordinatörü 

Dersi Verenler Prof. Dr. Anatoli Makarov 

Dersin Yardımcıları Merve Teke Budaklı, Taha Osman Kütük 

Dersin Staj Durumu 

Ders Kaynakları 

Ders Notu 

Dijital ortamda ders notu sunulmaktadır. 
Önerilen literatür: 
1. Makarov, A.: Regelungstechnik und Simulation, Vieweg, 1994
2. Föllinger, O.: Regelungstechnik, Hüthig 1994
3. Lunze, J.: Regelungstechnik 1, Springer, 2004
4. Unberhauen, H.: Regelungstechnkik 1, Vieweg, 2002
5. Horn, M., Dourdoumas, N.: Regelungstechnik, Pearson Studium, 2004
6. Levine, W. S.: The Control Handbook, CRC Press, 1996
7. Dorf, R. C., Bishop, R. H.: Modern Control Systems, Prentice Hall 2004

Diğer Kaynaklar 

Materyal Paylaşımı 

Dokümanlar 

MEC302 6

Örgün
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Ödevler 

Sınavlar 1 Final Sınavı 

Dersin Yapısı 

Matematik ve Temel Bilimler 30% 

Mühendislik Bilimleri 30% 

Mühendislik Tasarımı % 

Sosyal Bilimler % 

Eğitim Bilimleri % 

Fen Bilimleri % 

Sağlık Bilimleri % 

Alan Bilgisi 40% 

Değerlendirme Sistemi 

Sayısı Katkı Oranı (%) 

Ara Sınav 

Kısa Sınav 

Ödev 

Devam 

Uygulama 

Laboratuvar 20 

Yarıyıl Sonu Sınavı 80 

Toplam 100 

AKTS İş Yükü Dağılımı Tablosu 

Sayısı Süresi Toplam İş Yükü (Saat) 

Ders Süresi 14 4 56 

Sınıf Dışı Ç. Süresi 

Ödevler 

Sunum/Seminer Hazırlama 

Ara Sınavlar 

Uygulama 14 2 28 

Laboratuvar 5 4 20 

Proje 

Yarıyıl Sonu Sınavı 1 36 36 

Toplam İş Yükü 140 

AKTS Kredisi  (Toplam İş Yükü /Saat)   6 

Dersin Öğrenim Çıktıları 
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1 
Zaman ve frekans alanlarındaki kontrol döngülerinin sistem tanımlarını oluşturma ve analiz etme becerileri. 

2 
Temel transfer unsurlarının tanım biçimlerinin bilgisi. 

3 
Kontrol döngülerinin kararlılığı, yönetimi ve bozucu davranışlarının analiz yöntemlerinin bilgisi. 

4 
Dijital kontrolörler için analiz ve tasarım süreçleri bilgisi. 

5 Öğrenciler pratik kontrol mühendisliği problemlerini bağımsız olarak analiz edebilir ve çözebilir. 

6 

7 

8 

9 

10 

11 

12 

Ders Konuları 

1 Bir kontrolörün yapısı ve çalışma şekli 

2 Kontrol için temel gereksinimler 

3 Denklemleri kurma, doğrusallaştırma ve normalleştirme 

4 Temel ve kompozit transfer elemanlarının diferansiyel denklemleri 

5 Geçiş süreçlerinin analitik hesaplanması için klasik yöntem 

6 Laplace dönüşümü yardımıyla geçiş süreçlerinin analizi,  transfer fonksiyonu 

7 Tek döngülü kontrol döngüleri, yapı ve dönüşüm kurallarının analizi 

8 Kontrol döngüsünün kararlılık, kontrol ve rahatsızlık davranışı, kuralları belirleme 

9 Frekans alanındaki doğrusal transfer elemanlarının matematiksel açıklaması 

10 Açık döngü konum ve frekans karakteristikleri, Nyquist'in kararlılık kriteri 

11 Frekans özelliklerinin yardımıyla kontrolör tasarımı 

12 Z-dönüşümünün görüntü alanındaki dijital kontrol döngülerinin açıklaması

13 Örneklenmiş kontrol döngülerinin kararlılık testi 

14 Dijital kontrolörler için tasarım prosesi 

15 Bulanık kontrol 
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Dersin Program Çıktılarına Katkısı  (1-5) 

P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 

1 2 3 2 3 4 2 2 

2 2 2 3 3 4 4 3 

3 2 3 4 2 2 2 4 

4 3 2 2 2 3 2 3 

5 3 3 2 4 4 2 2 

6 

7 

8 

9 

10 

11 

12 

Katkı Oranı: 1: Çok Düşük 2: Düşük 3: Orta 4: Yüksek 5: Çok Yüksek 

Hazırlayan: Prof. Dr. Anatoli Makarov 

Güncelleme Tarihi: 24.02.2021 

https://obs.tau.edu.tr/oibs/bologna/progLearnOutcomes.aspx?lang=en&curSunit=196


