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Dersin Kodu Sinifi Yariyih
MEC319 3 5
Dersin Adi T U L AKTS

Mekatronik Projesi

Dersin Dili

Almanca

Dersin Diizeyi

Lisans X Yiiksek Lisans Doktora

Boliimii/Programi

Mekatronik Mihendisligi

Egitim Tiirii Orgiin
Dersin Tiirii Zorunlu Se¢meli X
Moduli basariyla gectikten sonra 6grenciler, asagidaki alt alanlar da dahil olmak tzere
endustriyel otomasyon teknolojisi alaninda kapsamli bilgiye sahip olurlar:
- Disiplinler arasi gruplarda proje ¢alismasi
- is paketleri ve kilometre taslari ile proje planinin olusturulmasi
- Mekatronik projeler igin yiikler ve fonksiyon yardimi
- Haftalik raporlarla proje dokiimantasyonu
- Proje igeriginin sunumlar, posterler, videolar ve animasyon yoluyla sunumu
. - Otomasyon teknolojisi, robotik ve 3D baski, gériinti tabanli otomasyon alaninda proje
Dersin Amaci

iceriginin bagimsiz islenmesi

- Mekatronik sistemlerin tasarimi, insasi, imalati, montaji ve kontroli

- Raspberry Pl ve Arduino ile mikrodenetleyici programlama

- Performans ve ekonomik kilit rakamlar altinda mekatronik sistemlerin dogrulanmasi
- Uzmanhk: %20

Metodolojik yeterlilik: %30

Sistem yetkinligi: %30

Sosyal beceriler: %20

Dersin icerigi

Proje yonetimi, sonuglarin sunumu ve dokiimantasyon

On Kosullan

Onerilenler: Analiz ve Lineer Cebir | (Matematik 1), Fizik I, Analiz ve Lineer Cebir Il (Matematik
1), Elektrik Mihendisligi |, Bilgisayar Bilimi I/1l, Olgiim Teknolojisi |

Dersin Koordinatorii

Dog. Dr. Tuba CONKA YILDIZ

Dersi Verenler

Dr.-Ing. Soner Emeg

Dersin Yardimcilari

Onur Akgiin, M.Sc., Ali Omer Baykar M.Sc., Mustafa Hakan Sandik, M.Sc.

Dersin Staj Durumu

Ders Notu

Yok

- ,Grundlagen Automatisierung” Sensorik, Regelung, Steuerung Autor: Berthold Heinrich,
Petra Linke, Michael Glockler

- ,Mechatronik” Grundlagen und Anwendungen technischer Systeme Autor: Horst Czichos

- ,SPS-Programmierung in Anweisungsliste nach IEC 61131-3“ Eine systematische und
handlungsorientierte Einfihrung in die strukturierte Programmierung Autor: Hans-Joachim
Adam, Mathias Adam
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Paul Alpar, Heinz Lothar Grob, Peter Weimann, Robert Winter: Anwendungsorientierte
Wirtschaftsinformatik. Strategische Planung, Entwicklung und Nutzung von Informations-
und Kommunikationssystemen. 5. Giberarbeitete und aktualisierte Auflage. Vieweg +
Teubner, Wiesbaden 2008,
Diger Kaynaklar Yok
Matenlpaasm
Dokiimanlar ,,Leitfa'den zum Projek'tm?nagement” I?O 21500
,Entwicklungsmethodik fiir mechatronische Systeme* nach VDI 2206:2004-06
Odevler -
Sinavlar -
pesnvas
Matematik ve Temel Bilimler 10 %
Miihendislik Bilimleri 30 %
Miihendislik Tasarimi 30 %
Sosyal Bilimler %
Egitim Bilimleri %
Fen Bilimleri 30 %
Saghk Bilimleri %
Alan Bilgisi %
Degerendimesitemi
Sayisi Katki Orani (%)
Ara Sinav 1 0
Kisa Sinav 0
Odev 5 20
Devam 70
Uygulama 0
Proje 1 0
Yariyil Sonu Sinavi 10
Toplam 100
Sayisi Suresi Toplam is Yiikii (Saat)
Ders Siiresi 14 3 42
Sinif Digi C. Siiresi
Odevler
Sunum/Seminer Hazirlama 2 12 24
Ara Sinavlar
Uygulama
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Laboratuvar
Proje 1 100 100
Yariyil Sonu Sinavi
Toplam s Yiikii 166
AKTS Kredisi (Toplam is Yiikii /Saat) 6
DesnOpremmilan
1 Projelerin baslatilmasi, tanimlanmasi, planlanmasi, kontrolii ve tamamlanmasi igin tim yonetim goérevleri,
organizasyon, teknikler ve kaynaklar.
2 Proje yonetimi yazihmui igin araglarin segimi ve kullanimi
3 Scrum ile gevik proje planlama yéntemlerinin uygulanmasi
4 Gelistirme ve test asamalarinin kalite glivencesi i¢in V-model siire¢ modelinin kurulmasi.
5 CAD araglariyla ugrasmak, érnegin SolidWorks, Inventor, AutoCAD, SketchUp
6 Devre tasarimi ve baskili devre karti yazihmi ile ilgilenmek Eagle, Altium, Proteus, DesignSpark
7 3D yazicilar igin G kodu programlama
8 3D yazicilar igin konstriiksiyona 6zel malzeme se¢imi ve filament segimi
9 Raspberry Pl ve Arduino ile mikrodenetleyici programlama
10 Mekatronik sistemlerin kontrol ve diizenlenmesinin temelleri
11 Goruntd tanimanin temelleri

1 Einfiihrung

2 Grundlagen des Projektmanagements und der Gruppeneinteilung

3 Erstellung Projektplan mit Arbeitspaketen und Meilensteinen

4 Erstellen von Lasten und Funktionen hilft fir das mechatronische Projekt

5 Projektdokumentation, Prasentation der Projektinhalte durch Prdsentationen, Poster und kurze Videos
6 1. Zwischenprasentation der Ergebnisse: Konstruktionsmodell und Losungsskizzen

7 Spezifikation der Konstruktion, elektronische Komponenten, Produktionsplanung

8 Prototypische Umsetzung. 3D-Druck der Bauteile

9 2. Zwischenprdsentation der Ergebnisse: Prototypenbau mit integrierter Elektronik

10 Steuerungsdesign und Mikrocontroller-Programmierung

11 Ausgewadhlte Themen aus Robotik und Bilderkennung

12 3. Zwischenprdsentation der Ergebnisse: Prototypenfertigung, Montage und Kontrolle
13 Ausarbeitung themenspezifischer Anwendungen aus Robotik, 3D-Druck, Bilderkennung
14 Methoden der Projektvalidierung und Bewertung mechatronischer Systeme
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15 Abschlussprasentation der Projekte: Prototypische Demonstration der Projektergebnisse

P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7
1 5 5 4 3 3 3 1
2 5 5 4 4 2 3 1
3 5 5 4 3 1 3 1
4 5 5 4 5 2 3 1
5 3 2 3 2 3 5 3
6 5 3 3 3 5 3 2
7 3 2 5 3 3 3 3
8 5 3 3 2 3 3 2
9 3 2 3 3 4 2 1
10 3 5 3 2 1 3 4
11 4 3 2 3 4 4 3
12 2 3 3 3 2 2 1

Katki Orani: 1: Cok Duglik 2: Dlsiik 3: Orta 4: Yuksek 5: Cok Yiiksek

https://obs.tau.edu.tr/oibs/bologna/proglLearnOutcomes.aspx?lang=en&curSunit=196

Hazirlayan: Mustafa Hakan SANDIK

Giincelleme Tarihi: 09/09/2022




