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Dersin Ayrıntıları 

Dersin Kodu Sınıfı Yarıyılı 

MEC319 3 5 

Dersin Adı T U L AKTS 

Mekatronik Projesi 1 0 4 6 

 
Dersin Dili Almanca 

Dersin Düzeyi Lisans X Yüksek Lisans  Doktora  

Bölümü/Programı Mekatronik Mühendisliği 

Eğitim Türü Örgün 

Dersin Türü Zorunlu  Seçmeli X 

Dersin Amacı 

Modülü başarıyla geçtikten sonra öğrenciler, aşağıdaki alt alanlar da dahil olmak üzere 
endüstriyel otomasyon teknolojisi alanında kapsamlı bilgiye sahip olurlar: 
- Disiplinler arası gruplarda proje çalışması 
- İş paketleri ve kilometre taşları ile proje planının oluşturulması 
- Mekatronik projeler için yükler ve fonksiyon yardımı 
- Haftalık raporlarla proje dokümantasyonu 
- Proje içeriğinin sunumlar, posterler, videolar ve animasyon yoluyla sunumu 
- Otomasyon teknolojisi, robotik ve 3D baskı, görüntü tabanlı otomasyon alanında proje 
içeriğinin bağımsız işlenmesi 
- Mekatronik sistemlerin tasarımı, inşası, imalatı, montajı ve kontrolü 
- Raspberry PI ve Arduino ile mikrodenetleyici programlama 
- Performans ve ekonomik kilit rakamlar altında mekatronik sistemlerin doğrulanması 
- Uzmanlık: %20 
Metodolojik yeterlilik: %30 
Sistem yetkinliği: %30 
Sosyal beceriler: %20 

Dersin İçeriği Proje yönetimi, sonuçların sunumu ve dokümantasyon 

Ön Koşulları 
Önerilenler: Analiz ve Lineer Cebir I (Matematik I), Fizik I, Analiz ve Lineer Cebir II (Matematik 
II), Elektrik Mühendisliği I, Bilgisayar Bilimi I/II, Ölçüm Teknolojisi I 

Dersin Koordinatörü Doç. Dr. Tuba ÇONKA YILDIZ 

Dersi Verenler Dr.-Ing. Soner Emeç 

Dersin Yardımcıları Onur Akgün, M.Sc., Ali Ömer Baykar M.Sc., Mustafa Hakan Sandık, M.Sc. 

Dersin Staj Durumu Yok 

Ders Kaynakları 

Ders Notu 

- „Grundlagen Automatisierung“ Sensorik, Regelung, Steuerung Autor: Berthold Heinrich, 
Petra Linke, Michael Glöckler 
- „Mechatronik“ Grundlagen und Anwendungen technischer Systeme Autor: Horst Czichos 
- „SPS-Programmierung in Anweisungsliste nach IEC 61131-3“ Eine systematische und 
handlungsorientierte Einführung in die strukturierte Programmierung Autor: Hans-Joachim 
Adam, Mathias Adam 
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Paul Alpar, Heinz Lothar Grob, Peter Weimann, Robert Winter: Anwendungsorientierte 
Wirtschaftsinformatik. Strategische Planung, Entwicklung und Nutzung von Informations- 
und Kommunikationssystemen. 5. überarbeitete und aktualisierte Auflage. Vieweg + 
Teubner, Wiesbaden 2008, 

Diğer Kaynaklar Yok 

Materyal Paylaşımı 

Dokümanlar 
„Leitfaden zum Projektmanagement“ ISO 21500 

„Entwicklungsmethodik für mechatronische Systeme“ nach VDI 2206:2004-06 

Ödevler - 

Sınavlar - 

Dersin Yapısı 

Matematik ve Temel Bilimler 10 % 

Mühendislik Bilimleri 30 % 

Mühendislik Tasarımı 30 % 

Sosyal Bilimler  % 

Eğitim Bilimleri  % 

Fen Bilimleri 30 % 

Sağlık Bilimleri  % 

Alan Bilgisi  % 

Değerlendirme Sistemi 

 Sayısı Katkı Oranı (%) 

Ara Sınav 1 0 

Kısa Sınav  0 

Ödev 5 20 

Devam  70 

Uygulama  0 

Proje 1 0 

Yarıyıl Sonu Sınavı  10 

Toplam 100 

AKTS İş Yükü Dağılımı Tablosu 

 Sayısı Süresi Toplam İş Yükü (Saat) 

Ders Süresi 14 3 42 

Sınıf Dışı Ç. Süresi    

Ödevler    

Sunum/Seminer Hazırlama 2 12 24 

Ara Sınavlar    

Uygulama    
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Laboratuvar    

Proje 1 100 100 

Yarıyıl Sonu Sınavı    

Toplam İş Yükü 166 

AKTS Kredisi  (Toplam İş Yükü /Saat)    6 

Dersin Öğrenim Çıktıları 

1 
Projelerin başlatılması, tanımlanması, planlanması, kontrolü ve tamamlanması için tüm yönetim görevleri, 
organizasyon, teknikler ve kaynaklar. 

2 Proje yönetimi yazılımı için araçların seçimi ve kullanımı 

3 Scrum ile çevik proje planlama yöntemlerinin uygulanması 

4 Geliştirme ve test aşamalarının kalite güvencesi için V-model süreç modelinin kurulması. 

5 CAD araçlarıyla uğraşmak, örneğin SolidWorks, Inventor, AutoCAD, SketchUp 

6 Devre tasarımı ve baskılı devre kartı yazılımı ile ilgilenmek Eagle, Altium, Proteus, DesignSpark 

7 3D yazıcılar için G kodu programlama 

8 3D yazıcılar için konstrüksiyona özel malzeme seçimi ve filament seçimi 

9 Raspberry PI ve Arduino ile mikrodenetleyici programlama 

10 Mekatronik sistemlerin kontrol ve düzenlenmesinin temelleri 

11 Görüntü tanımanın temelleri 

Ders Konuları 

1 Einführung 

2 Grundlagen des Projektmanagements und der Gruppeneinteilung 

3 Erstellung Projektplan mit Arbeitspaketen und Meilensteinen 

4 Erstellen von Lasten und Funktionen hilft für das mechatronische Projekt 

5 Projektdokumentation, Präsentation der Projektinhalte durch Präsentationen, Poster und kurze Videos 

6 1. Zwischenpräsentation der Ergebnisse: Konstruktionsmodell und Lösungsskizzen 

7 Spezifikation der Konstruktion, elektronische Komponenten, Produktionsplanung 

8 Prototypische Umsetzung. 3D-Druck der Bauteile 

9 2. Zwischenpräsentation der Ergebnisse: Prototypenbau mit integrierter Elektronik 

10 Steuerungsdesign und Mikrocontroller-Programmierung 

11 Ausgewählte Themen aus Robotik und Bilderkennung 

12 3. Zwischenpräsentation der Ergebnisse: Prototypenfertigung, Montage und Kontrolle 

13 Ausarbeitung themenspezifischer Anwendungen aus Robotik, 3D-Druck, Bilderkennung 

14 Methoden der Projektvalidierung und Bewertung mechatronischer Systeme 
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15 Abschlusspräsentation der Projekte: Prototypische Demonstration der Projektergebnisse 

Dersin Program Çıktılarına Katkısı  (1-5) 

 P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 

1 5 5 4 3 3 3 1 

2 5 5 4 4 2 3 1 

3 5 5 4 3 1 3 1 

4 5 5 4 5 2 3 1 

5 3 2 3 2 3 5 3 

6 5 3 3 3 5 3 2 

7 3 2 5 3 3 3 3 

8 5 3 3 2 3 3 2 

9 3 2 3 3 4 2 1 

10 3 5 3 2 1 3 4 

11 4 3 2 3 4 4 3 

12 2 3 3 3 2 2 1 

Katkı Oranı: 1: Çok Düşük 2: Düşük 3: Orta 4: Yüksek 5: Çok Yüksek 

https://obs.tau.edu.tr/oibs/bologna/progLearnOutcomes.aspx?lang=en&curSunit=196 

Hazırlayan:  Mustafa Hakan SANDIK 

Güncelleme Tarihi: 09/09/2022 


