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Dersin Kodu Sinifi Yariyih

MEC492 4 Bahar

Dersin Adi T U L AKTS

Bitirme Tezi 12
I ——

Dersin Dili Almanca

Dersin Diizeyi Lisans v Yiiksek Lisans Doktora

BSlimii/Programi Mekatronik Mihendisligi

Egitim Tirt Yiizylize ders anlatimi, grup galismasi, kisisel calisma.

Dersin Tiirii Zorunlu v Se¢meli

Bu derste 6grencilerin lisans egitimleri esnasinda mekatronik mihendisligi izerine
ogrendikleri ile alakal bir ¢alisma yapmalari, sonuglari teknik ve disiplinler arasi
baglamlarda siniflandirmalari ve bir miihendislik tezi seklinde bilgili bir izleyici dniinde
sunmalari amaglanmaktadir. Dersin igerigi literatlir arastirmasi, arastirma
prosediiriiniin formilasyonu, ¢6ziim konseptinin tanimlanmasi, ¢6ziim gelistirilmesi,
sonuglarin analizi, 6neminin degerlendirilmesi ve bilgili bir dinleyici kitlesine
Dersin Amaci sunumudur. Sistematik, analitik ve metodik ¢alisma, anlamli arglimanlar ile hedefe
yonelik zaman yonetimi ve ikna edici savunma bu ders icin dnem teskil etmektedir.

Uzmanlik Becerisi: 20% Metodolojik Beceri :20%,
Sistem Becerisi : 30% Sosyal Beceri :30%
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Dersin icerigi

Problemin analizi ve konunun sinirlandiriimasi

Literatlr / patent arastirmasi, arastirma yaklasiminin / proseduiriiniin formulasyonu
Bir ¢6zim kavraminin veya yolunun tanimlanmasi

Cozimiin planlanmasi ve gelistirilmesi

Sonuglarin analizi

Uygulama igcin 6neminin degerlendirilmesi

Zaman yonetimi

Calisma sonuglarinin mihendislik tezi seklinde sunulmasi

Sonuglarin bilgili bir izleyici kitlesine sunulmasi

Calismanin yiritilmesinde bilimsel galisma yontem ve metodolojisinin kullaniimasi
Sistematik, analitik ve metodolojik olarak dogru ilerleme

Mantikli ve 6zIi argimanlar olusturma

Hedef odakli ve zaman agisindan kritik ¢alisma

CGalisma sonuglari resmi olarak dogru bir sekilde sunulmasi ve ikna edici bir sekilde
savunulmasi.

On Kosullan

Dersin Koordinatorii

Doc. Dr. Tuba Conka YILDIZ, Dr.-Ing Soner Emec, Dr. Ogr. Uyesi Ali Can Kaya, Prof. Anatoli
Makarov, Dr. Ogr. Uyesi Abdulkadir Sanli

Dersi Verenler

Dog. Dr. Tuba Conka YILDIZ, Dr.-Ing Soner Emeg, Dr. Ogr. Uyesi Ali Can Kaya, Prof. Anatoli
Makarov, Dr. Ogr. Uyesi Abdulkadir Sanli

Dersin Yardimcilari

MSc. Fatih COGEN, MSc. Mustafa Hakan SANDIK, MSc. Ali KORUCU, MSc. Merve Teke Budakli,
MSc. Onur Akgiin, BSc. Osman Taha Kutik, BSc. Oguzhan Memisoglu, BSc. Bilge Kagan Donmez

Dersin Staj Durumu

Ders Notu

- ,Grundlagen Automatisierung”

Sensorik, Regelung, Steuerung Autor: Berthold Heinrich, Petra Linke, Michael Glockler - ,M
echatronik” Grundlagen und Anwendungen technischer Systeme Autor: Horst Czichos - ,,SPS-

Programmierung in Anweisungsliste nach IEC 61131-

3“ Eine systematische und handlungsorientierte Einflihrung in die strukturierte Programm
ierung Autor: Hans-

Joachim Adam, Mathias Adam - Paul Alpar, Heinz Lothar Grob, Peter Weimann, Robert Winter
: Anwendungsorientierte Wirtschaftsinformatik. Strategische Planung, Entwicklung und Nutzu

ng von Informations- und Kommunikationssystemen. 5. iberarbeitete und aktualisierte Auflag
e. Vieweg + Teubner, Wiesbaden 2008,

Diger Kaynaklar

Dokiimanlar

-,Leitfaden zum Projektmanagement” ISO 21500 -
»Entwicklungsmethodik fiir mechatronische Systeme” nach VDI 2206:2004-06

Odevler
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Sinavlar

Matematik ve Temel Bilimler 10 %
Miihendislik Bilimleri 10 %
Miihendislik Tasarimi 15 %
Sosyal Bilimler %
Egitim Bilimleri %
Fen Bilimleri 5 %
Saghk Bilimleri %
Alan Bilgisi 60 %

Sayisi Katki Orani (%)

Ara Sinav 0 0
Kisa Sinav 0 0
Odev 0 0
Devam 0 0
Uygulama 0 0
Proje 0 0
Yariyil Sonu Sinavi 1 100

Toplam 100

Sayisi Suresi Toplam is Yiikii (Saat)
Ders Siiresi 14 2 28
Sinif Dig1 C. Siiresi 14 9 126
Odevler 4 6 24
Sunum/Seminer Hazirlama 4 10 40

Ara Sinavlar
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Uygulama
Laboratuvar
Proje 1 100 100
Yariyil Sonu Sinavi 1 18 18
Toplam is Yiikii 336
AKTS Kredisi (Toplam Is Yiikii /Saat) 12

1 Endistriyel otomasyon sisteminin projelendiriimesi

2 Sistem dizayni, optimizasyonu, entegrasyonu, dogulanmasi ve risk analizi
3 Python ve C/C++ ile goriintl ve 6riintl isleme

4 PLC, Arduino ve Raspberry Pl Programlama

5 Kontrol teknolojisinin pratik bilgilerinin pekistirilmesi

6 Endistriyel Gretim tesisleri ve ekipmanlarinin temelleri
7 PCB tasarimi

8 3B yazici tasarimi

9 Matlab Uygulamalari

10 Robot isletim sistemi (Robot Operating System, ROS)
11

12

1 Proje konularinin belirlenmesi

2 Teknik arastirma

3 Arastirma malzemeleri / bilesenleri
4 Arastirma Yontemleri

5 Arastirma Yontemleri

6 Uygulama

7 Uygulama
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P1

8 Uygulama

9 Prototipler olusturma
10 Prototipler olusturma
11 Modifikasyonlar

12 Sonuglarin sunumu
13 Sonuglarin sunumu
14 Sonuglarin sunumu
15

P2

P3

P4

P5

P6

P7

10

11

12

Katki Orani: 1: Cok Duslik 2: Dlsiik 3: Orta 4: Yuksek 5: Cok Yiiksek

https://obs.tau.edu.tr/oibs/bologna/progLearnOutcomes.aspx?lang=tr&curSunit=5946

Hazirlayan:

Bilge Kagan Dénmez

Giincelleme Tarihi:

22.10.2021
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