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Dersin Kodu Sinifi Yariyih
MEC427 3 Bahar
Dersin Adi T U L AKTS

Akilli Sistemler Projesi |

Dersin Dili

1 - 4 6

Almanca

Dersin Diizeyi

Lisans v Yiiksek Lisans Doktora

Boliimii/Programi

Mekatronik Mihendisligi

Egitim Tari

Orgiin, grup galismasi, kisisel calisma.

Dersin Tiirii

Zorunlu Se¢meli v

Dersin Amaci

LAkilli Sistemler” Projesi katma deger siirecinin otomasyonunda ,Makine Ogrenimi“nin
uygulama olanaklari ile ilgilenir. Amag ,,Software as a Service” prensibine gore grup
¢alismasinda elektrikli tesislerin ve ekipmanlarin bir sunucu tabanli, zeki durum tanimasi ve
kontroliinii tasarlamak ve gerceklestirmek. Ogrenciler, liretim, montaj ve nakliye icin sensor
kontrolli katma degerli siireglerin yani sira, grup ¢alismasi icerisinde sensor sisteminin
baglanmasi, sinyal isleme, 6riintl tanima ve kontol temelleri Gizerine calisacaktir.
Onemli olan ayrica elde edilen bilginin grup performansina yeterli katilmasidir. Ek olarak
projenin genel temasinin galisma gergevesinde igerik ve organizasyonel araylizlerin anlami
detaylandiriimalidir.
Ogrenciler su bilgileri elde edinilirler:

- Otomasyonda Makine Ogrenimi uygulamalari

- PLC, Arduino, Raspberry PI‘nin programlanmasi

- Sinyal analizi, goriintl ve 6riinti isleme temelleri

- Go6zum odakh disiinme ve grup ¢alismasina uymak

¢ Mesleki yeterlilik: %20 ¢ Metodolojik yeterlilik: %20
# Sistem yeterliligi: %30 # Sosyal yeterlilik: %30

Dersin igerigi

Ders:
- Teklif surecinden bir karmasik endistriyel otomasyon sisteminde kontroliin
tamamen isletmeye alinmasina kadar projelendirilmesi
- Otomasyon teknolojisinin bir somut sisteminde mihendislik bilimi
yontemlerinin uygulanmasi
- Endustriyel robotlar, Uretim tesisleri ve ekipmanlari alaninda sensorler,
kontroller, 6l¢iim verileri elde edilmesi ve analizi
- GKA ve insan-makine arayuzi temelleri
Laboratuar:
- Sensorlerin se¢imi ve entegrasyonu
- Araylz programlama, 6zellestirme ve sistem entegrasyonu
- Python, C/C++ ile sinyal analizi, goriintl ve 6riinti isleme
- MATLAB uygulamalari
- PLC, Arduino ve Raspberry Pi programlama
- insan-makine arayiizlerinin taslaklari ve programlanmasi
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On Kosullan

Dersin Koordinatori

Dog. Dr. Tuba Conka YILDIZ, Dr.-Ing Soner Emec, Dr. Ogr. Uyesi Abdiilkadir Sanli, Dr. Ogr.
Uyesi Ali Can Kaya, Dog. Dr. Haydar Uncu

Dersi Verenler

Dog. Dr. Tuba Conka YILDIZ, Dr.-Ing Soner Emec, Dr. Ogr. Uyesi Abdiilkadir Sanli, Dr. Ogr.
Uyesi Ali Can Kaya, Dog. Dr. Haydar Uncu

Dersin Yardimcilari

MSc. Fatih Cogen, MSc. Mustafa Hakan Sandik, MSc. Ali Korucu, MSc. Onur Akglin, MSc.
Osman Taha Ktiik, BSc. Oguzhan Memisoglu, BSc. Ebru Subutay

Dersin Staj Durumu

- Trachtler Ansgar, Gausemeier Jirgen, Semantische Technologien im Entwurf
mechatronischer Systeme: Effektiver Austausch von Lésungswissen in
Branchenwertschopfungsketten

Dokiimanlar

D
ers Notu - Czichos Horst, Grundlagen und Anwendungen technischer Systeme
- Trachtler Ansgar, Gausemeier Jiirgen, Intelligente Technische Systeme — Losungen
aus dem Spitzencluster Intelligente Technische Systeme OWL
Diger Kaynaklar - Elektronik formdaki uygulama ciktilar

Odevler

Sinavlar

Matematik ve Temel Bilimler

%

Miihendislik Bilimleri

%

Miihendislik Tasarimi

40 %

Sosyal Bilimler

%

Egitim Bilimleri

%

Fen Bilimleri

%

Saghk Bilimleri

%

Alan Bilgisi

60 %

Sayisi Katki Orani (%)

Ara Sinav

Kisa Sinav

Odev 1 20
Devam

Uygulama

Proje 1 20
Yariyil Sonu Sinavi 1 60
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Toplam 100
Sayisi Siiresi Toplam is Yiikii (Saat)
Ders Siiresi 14 2 28
Sinif Digi C. Siiresi 14 4 56
Odevler 4 4 16
Sunum/Seminer Hazirlama 4 2 8
Ara Sinavlar
Uygulama
Laboratuvar
Proje 1 50 50
Yariyil Sonu Sinavi 1 10 10
Toplam is Yiikii 168
AKTS Kredisi (Toplam is Yiikii /Saat) 6
DesnSgenmokuian
1 EndUstriyel otomasyon sisteminin projelendirilmesi
2 Sistem tasarimi, optimizasyonu, entegrasyonu, dogrulanmasi ve risk analizi
3 Python ve C/C++ ile gbrinti ve 6rinti isleme
a PLC, Arduino und Raspberry Pl Programlama
5 Kontrol teknolojisinin pratik bilgilerinin pekistirilmesi
6 Endustriyel Gretim tesisleri ve ekipmanlarinin temelleri
7 PCB tasarimi
8 3B yazici tasarimi
9 MATLAB uygulamalari
10 Robot isletim sistemi (Robot Operating System, ROS)
Destowian
1 Proje konularinin belirlenmesi
2 Teknik arastirma
3 Arastirma malzemeleri / bilesenleri
a4 Arastirma Yontemleri
5 Arastirma Yontemleri
6 Uygulama
7 Uygulama
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8 Uygulama
9 Prototipler olusturma
10 Prototipler olusturma
1 Degisiklikler/zorluklar
12 Sonuglarin sunumu
13 Sonuglarin sunumu
14 Sonuglarin sunumu
P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 P8 P9 P10 P11
1 5 4 4 3 5 3 3 4 5 4 4
2 5 4 4 3 5 3 3 4 5 4 4
3 5 4 4 3 5 3 3 4 5 4 4
4 4 5 4 5 5 3 4 4 5 5 5
5 5 4 4 3 5 3 3 4 5 4 4
6 5 4 4 3 5 3 3 4 5 4 4
7 4 5 4 5 5 3 4 4 5 5 5
8 5 4 4 3 5 3 3 4 5 4 4
9 5 4 4 3 5 3 3 4 5 4 4
10 4 5 4 5 5 3 4 4 5 5 5
Katki Orani: 1: Cok Dlstik 2: DUsik 3: Orta 4: Yiiksek 5: Cok Yiksek
https://obs.tau.edu.tr/oibs/bologna/progLearnOutcomes.aspx?lang=tr&curSunit=196
Hazirlayan: Ars. Gor. Oguzhan Memisoglu
Gincelleme Tarihi: 09.09.2022




