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Egitim Tiirii Orgiin

Dersin Tiirii Zorunlu v Se¢meli

Dersin Amaci

Bu ders kapsaminda 6grencilerin kinematik ve dinamik disiplininin temellerini 6grenmesi
amaglanmaktadir. S6z konusu mekanik bilgileri lisans sonrasi yiiksek lisans 6grenimi igin bir
temel olusturmaktadir. Mezuniyeti sonrasinda meslek hayatinda kisinin bilgisini
derinlestirebilmesini saglayabilecek bir temel bilgi sunulmasi amacglamaktadir. Edinilen temel
teorik bilgi ile pratikte karsilasilabilecek miihendislik problemleri tizerine arastirma ve ¢6zim
iretme becerisi saglanmasi amaglanmaktadir. Ogrenilen yontemler araciligyla dgrencinin
mekanik sistem modelleme ve pratige yonelik model gelistirme becerisi edinmesi
amaglanmaktadir. Temel modelleme becerisinin 6grenciye kazandirilmasi amaglanmaktadir.
Boylelikle 6grencinin farkli sistemler igin benzesim kurma ve uygulama becerisinin elde
etmesi amaglanmaktadir.

Dersin igerigi

Doénemin ilk yarisi:

Kinematigin temelleri, Terimler:

Noktasal kiitle kinematigi, Noktasal kiitle kinetigi, Deforme olabilen cisimlerin kinematigi,
Momentum teoremi, Enerji teoremi, Agisal momentum teoremi, Momentum teoremi,
Noktasal kitle sistem dinamigi

Do6nemin ikinci yarisi:

Kati cisimlerin dinamigi: kati cismin hareketi (agisal hiz, atalet momenti tensoéri)
Tek serbestlik dereceli sonlimsiiz ve sonimli titresimli hareket

Tek ve ¢ok serbestlik dereceli sonlimli zorlanmig titresimli hareket

On Kosullan

a) Diferansiyel denklemler ve integral hesaplamalarinin temelleri, statik ve
mukavemet temel bilgisi

b) Arzu edilen: adi diferansiyel denklemler bilgisi, ve ayni zamanda dinamik
derslerinde kisaca tanitilmistir.
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Diger Kaynaklar

Dokiimanlar

Albrecht Bertram: Magdeburger Vorlesungen zur Technischen Mechanik
Wolfgang H. Miller, Ferdinand Ferber, Technische Mechanik fiir Ingenieure, 4.
Auflage, Hanser Verlag / Fachbuch Verlag Leipzig

Technische Mechanik 3 Dynamik, Russell Charles Hibbeler, Pearson
Engineering Mechanics: Dynamics, 8th Edition, James L. Meriam, L.

G. Kraige, Jeffrey N. Bolton, Wiley

Engineering Mechanics: Dynamics, Sl Edition, 4th Edition, Andrew

Pytel, Jaan Kiusalaas, Cengage learning

Technische Mechanik Set aus Lehrbuch und Priifungstrainer

Hartmann, Stefan, Wiley

Odevler

Sinavlar

Matematik ve Temel Bilimler

Miihendislik Bilimleri

Miihendislik Tasarimi

%

Sosyal Bilimler

%

Egitim Bilimleri

%

Fen Bilimleri

%

Saghk Bilimleri

%

Alan Bilgisi

Sayisi Katki Orani (%)
Ara Sinav 1 40
Kisa Sinav
Odev
Devam
Uygulama
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 60
Toplam 100
Sayisi Suresi Toplam is Yiikii (Saat)
Ders Siiresi 14 72

Sinif Digi C. Siiresi

Odevler

Sunum/Seminer Hazirlama
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Ara Sinavlar 1 10
Uygulama 14 56
Laboratuvar
Proje
Yariyil Sonu Sinavi 1 10
Toplam s Yiikii 148
AKTS Kredisi (Toplam s Yk /Saat) 6
Desnbgenmoksan
1 Teknik Mekanikte derinlesme
2 Mekanik sistem modelleme becerisi

3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
et

1 Noktasal kiitle kinematigi: temel terimler, dogrusal hareket, uzaysal hareket

2 Noktasal kitle kinematigi: egik atis, farkh koordinat sistemlerinde degerlendirme, bagil hareket
3 Noktasal kitle kinetigi: hareket denklemleri, kuvvet-is

4 Noktasal kitle kinetigi: glic, verimlilik, enerji

5 Noktasal kiitle kinetigi: momentum, agisal momentum

6 Kati cisim kinematigi: hareket, hiz, ivme

7 Kati cisim kinetigi: hareket denklemleri

8 Arasinav

9 Kati cisim kinetigi: is ve enerji

10 Kati cisim kinetigi: momentum, agisal momentum

11 Titresim teorisi: Serbest dogrusal, soniimsiz tek kutleli titresim
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12 Titresim Teorisi: Dogrusal sontimli salinimlar
13 Titresim Teorisi: Cok serbestlik dereceli sonimli, sontimsiz salinimlar
14 Konu tekrari

P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7
1 5 5 - - - - -
2 5 5 - - - - -

Katki Orani: 1: Cok Dusilk 2: Dlstk 3: Orta 4: Yuksek 5: Cok Yiiksek

https://obs.tau.edu.tr/oibs/bologna/progLearnOutcomes.aspx?lang=tr&curSunit=5946
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